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VariFlex

Navod na uvedenie do prevadzky a inStalaciu
geria RVCF

0,4 kW ... 55 kW
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Zakladné informacie a uvedenie do prevadzky:

Obsah tejto prirucky v dobe jej tlace zodpovedd skuto€nosti. Vzhl'adom k potrebe sustavného vyvoja a zdokonal'ovania
vyrobku si vyrobca vyhradzuje pravo zmenit’ technické podmienky vyrobku, alebo jeho vlastnosti pripadne obsah uZzivatel'skej
prirucky bez pisomného upozornenia. Vyrobca odmieta zodpovednost’ za Skody vzniknuté nevhodnou, nedbalou, alebo
nespravnou instalaciou, ¢i nastavenim volitelnych prevadzkovych parametrov zariadenia, alebo nespravnym pripojenim
frekvencného menica k motoru.

Vsetky prava st vyhradené. Ziadnu ast’ tejto prirucky nie je povolené reprodukovat’, alebo rozmnozovat’ Pubovolnym
spdsobom bez predchadzajuceho stihlasu a pisomného povolenia firmy ECS Sluzby s.r.o.

Verzia programového vybavenia (SW verzia)

Meni¢ je dodavany s najnovSou verziou SW vybavgnia. Rozdiely v SW verziach mo6zu spdsobit’ rozdielne spravanie
menicov. Pri pripadnej oprave je meni¢ vybaveny najnov§ou SW verziou. V pripade, Ze nesuhlasite s jeho vybavenim najnovsou
verziou SW, uved'te to do objednavky opravy. V pripade akychkol'vek nejasnosti kontaktujte firmu ECS Sluzby s.r.o.

Ekologické aspekty

Firma Carlo Gavazzi sa snazi minimalizovat’ dopad vyrobnych ¢innosti a vyrobenych vyrobkov na Zivotné prostredie.
Preto bol zavedeny systém riadenia s ohl'adom na Zivotné prostredie (Environmental Management System - EMS), ktory je
certifikovany podl'a medzinarodnej normy ISO 14001.

Pri likvidacii na konci svojej Zivotnosti moézu byt frekvencné meni¢e 'ahko demontované a jednotlivé ich sucasti
recyklované. Prakticky vsetky komponenty, z ktorych si menic¢e vyhotovené st vhodné na recyklaciu.

Frekvencné menice su predavané v papierovych Skatuliach, ktorych podstatnu cast’ tvoria recyklované suroviny.
Vypliovy material v skatuliach je taktiez papier. Obal menicov je polyetylénova folia, ktora je tiez recyklovatel'na. Pri priprave
recyklécie, alebo rotacie 'ubovol'ného vyrobku a obalu je je potrebné dodrziavat’ miestnu legislativu a dobré mravy.

Pred spustenim menica:

AK nie je nieco v poriadku, nespust’ajte zariadenie pokial’ kvalifikovany personal neopravi zavadu.
>skontrolujte meni¢ a vyrobny Stitok motora, ¢i maju rovnaky vykon a hodnoty napétia
>odstrante kryt svorkovnice a odkryte motorové a silové vyvody

* skontrolujte, ¢i napajanie je pripojené k svorkam L1(L), L2, a L3(N)

* skontrolujte, ¢i motorové privody su pripojené k T1, T2, T3

* ak je potrebny brzdny odpor, pripojte ho na zodpovedajuce svorky menica (P1, BR)

1. SEQ LED: 1 _00 =1, LED Svieti.

2. FRQ LED: 1_06 = 1/2/3/4, LED Svieti

3. FWD LED: smer VPRED, blika v STOP-¢ ,svieti
pocas chodu

4. REV LED:smer REVERZ, blika v STOP-e,
svieti po¢as chodu

5. Styri ¢innosti: FUN, Hz/RPM, VOLT, AMP -
kombindcia LED a sedemsegmnentového displeja,
popisuje zakladné funkcie ¢innost a nastavenia
S ; frekvenéného menica

3 O — 6. LCD terminal: nie su osadené LED dioédy FUN,
: Hz/RPM, VOLT, AMP LED.

Pripojenie napajania k menicu
Pripojte napéajanie a sledujte displej menic¢a. Mal by zobrazit’ napajacie napitie napétie po dobu 3-5 sekind a potom zelanu
frekvenciu. Vyrobné nastavenie je 5.00 Hz ( frekvencia by mala stale svietit).

Kontrola smeru otacania motora bez zat’aze

>stlacte tla¢idlo Run. Displej bude ukazovat’ 00.0 az 05.0. Toto je vystupna hodnota frekvencie.

>skontrolujte smer rotacie motora.

ak je smer motora nespravny, potom postupujte nasledovne:

>stlacte tlac¢idlo Stop a vypnite napajanie. Ked’ LED-didda prestane svietit’, vymeite motorové kable na svorkach T1 a T2.
>pripojte napajanie a znova skontrolujte smer motora
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Skontrolujte maximalnu frekvenciu ( 50Hz/60Hz:)

>zmeiite frekvenciu pomocou klaves | a 1, potom stlacte po nastaveni frekvencie klavesu Data/Enter
>frekvenciu nastavujte podl’a hodnoty maximalnej frekvencie

>stlacte klavesu Run a kontrolujte rozbeh motora.

>stlacte klavesu Stop a kontrolujte dobeh motora

1 Pripojenie frekvenénych menicov na siet’
1.1 Istenie frekvenénych menicov

Je potrebné istit’ frekvencny menic voci skratu medzi fazami a zemnému skratu poistkami. Doporucené typy istrenia
najdete v nasledujucich tabulkach

Napajanie 1x 220 V AC

AR B DR Max.RKS Max.CC alebo
RVCF HP KW KVA Vystup [A] Ir.Iodnota T Mota
poistky[A] poistky[A]
A1200040 0.5 0.4 1.2 3.1 10 20
A1200075 1 0.75 1.7 4.5 15 30
B1200150 2 1.5 2.9 7.5 20 40
B1200220 3 2.2 4.0 10.5 25 50
Napajanie 3x 220 V AC
(9 T Max.RK5 Max.CC alebo
RVCF HP KW KVA Vystup [A] I-.Iodnota T Mota
poistky[A] poistky[A]
A3200040 0.5 04 1.2 3.1 8 10
A3200075 1 0.75 1.7 4.5 12 15
A3200150 2 1.5 29 7.5 15 20
B3200220 3 22 4.0 10.5 20 30
B3200370 5 3.7 6.7 17.5 30 50
C3200550 7.5 55 9.9 26 50 60
C3200750 10 7.5 13.3 35 60 70
D3201100 15 11.0 20.6 48 80 100
D3201500 20 15.0 27.4 64 100 125
D3201850 25 18.5 34.0 80 125 150
E3202200 30 22.0 41.0 96 160 200
E3203000 40 30.0 54.0 130 200 250
Napajanie 3x 460 V AC
Max.RK5 Max.CC alebo
100% CONT Hodnota T Hodnota
RVCF HP KW KVA Vystup [A] poistky[A] poistky[A]
A3400075 1 0.75 1.7 23 6 10
A3400150 2 1.5 29 3.8 10 15
B3400220 3 2.2 4.0 5.2 10 20
B3400370 5 3.7 6.7 8.8 20 30
C3400550 7.5 5.5 9.9 13 25 35
C3400750 10 7.5 13.3 17.5 30 50
C3401100 15 11.0 20.6 25 50 60
D3401500 20 15.0 27.4 32 60 70
D3401850 25 18.5 34.0 40 70 80
D3402200 30 22.0 41.0 48 80 100
E3403000 40 30.0 54.0 64 100 125
E3403700 50 37.0 68.0 80 125 150
k3404500 60 45.0 82.0 96 150 200
F3405500 75 55.0 110.0 128 200 250
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> Ak je zariadenie pod prudom nedotykajte sa a nemanipulujte so Ziadnymi st¢iastkami zariadenia. Manipulécia so
suciastkami je bezpecna po piatich minttach po odpojeni od napajania.

> nepracujte s vodi¢mi pokial’ su pod pradom.

1.2 Priklad zapojenia -inStala¢na schéma:

Nap4ajanie

Isti¢, poistky @

Sictovy filter |
|
. |

RVCF meni¢ .

Uzemnenie

Trojfazovy

Napéajanie:

- Uistite sa Ze napajanie je spravne zapojené.

- Poistka musi byt dosadend medzi AC zdoj a meni¢ Pouzivajte
poistky prispdsobené menovitému napétiu a pradu menica.

- Ako preruSovac¢ obvodu nepouzivajte bezny spinac.

Pradovy chranic:

- Nainstalujte len pridovy chrani¢ vhodny pre pouzitie vo frekvenénom
menici.

- Ako preruSovac obvodu nepouzivajte bezny spinac.

Pridovy chranié:

- Instalaciou pradového chranica zabranite chybnym operaciam a

ochranite pracovnikov proti urazu el. praidom. Nastaveny el. prud by

mal byt 300 mA alebo viac a operacny ¢as 0,1s alebo dlhsi.

Stykac:

- Bezné aplikacie nepotrebuju k ¢innosti stykac.

- Ak vykonavate funkcie ako napriklad externé riadenie, automatické
spustenie alebo pouzivate brzdovy spinac, nainstalujte stykac.

- Stykac nepouzivajte ako bezny vypina¢ menica.

AC cievka pre zlepSenie vykonu:

- Ak je meni¢ vykonu vysI'Sieho ako 600 KVA, mbze byt pripojend
AC cievka pre zlepSenie vykonu.

Instalacia poistiek:
-Zaistite bezpec¢nost’ instalaciou poistiek.
Siet'ovy filter:

- Sietovy filter musi byt nainstalovany ak indukéna zataz ovplyviiuje
menic.

Menic:

- Vstupné svorky L1, L2 a L3 mézu byt’ pripojené v l'ubovol'nom slede.

- Vystupné svorky T1, T2 a T3 st pripojené k svorkamU, Va W
motora.

motor ,v . ‘o o
- Ak motor sa motor ota¢a opacnym smerom , vymeiite I'ubovol'né
dva vodice v svorkach T1, T2 alebo T3.
- Désledne pripojte uzemnenie ( 230 V rad <100Q; 400 V rad : <10Q)
Uzemnenie
EC ®SLUZBY  Staromlynska 29, 821 06 Bratislava tel: 02 — 456 431 49 — 7, fax: 02 — 452 596 06
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1.3 Schéma zapojenia 1 '
DC Brzdny odpor
reactor —JJ:
2
P1
g‘ g" Asynchrénny
< 2 motor
> ‘ga
Napajanie ;; o, T
= 2
S =
v’ S TiW]
= =
> =
FE iR Zemnenie:230 V: 100 Q
= = 400V: 10Q
COH 2
Mozné rozsirenia
T Pamétova karta
RS485
Externy RS232
- terminal
Vpred / stop, alebo start / stop —% G—:—:— &l
Vzad / stop alebo vzad / vpred 3 0 I : 1
I
o M CON
| 1
Riadenie rychlosti PO } : 54
|
I : 53
+24 V DC pre PNP vstup Il : 2y
T FE _Q_E].
1 E 18
]l = I,
GND internnych 24 V DC | con b
« [ | e
Restart / reset chyby |1 hiA Multifunkéné vystupné svorky
! !+ 'y 2500 4 CHLA (30WDCS1A)
k Ty
y J e |1 —_FiA
Riadenie frekvencie menita =g f : Al — o—
(I ¥ ! L CoM EiB
- "
+ ™ Fid -
Indikator frekvencie motora (‘;, | T W HFH L {SW2: ATH 0. 107000. 20mb
0..10 VDC . | : COM | $ o | |ggry  (F7 SEAL 0100 20m4
L | OT 2 v LW e 2001y (af'ter Wer 2 37
‘le ‘l THE IPOSITION: 0nd (iredy
| L W POSITION: 0.10%
B 8% HEH/FH P

Poznamka 1: Prosim obrat'te sa na popis svoriek (P1,BR) a $pecifikiciu hodnoty brzdného odporu.
Poznamka 2: Schéma zapojenia je platna len pre 0.4 .. 1, 5 kW, 230V a 0, 75 .. 1.5kW 400V.
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1.3 Schéma zapojenia 2

Vpred / stop, alebo start / stop
Vzad / stop alebo vzad / vpred

-

Riadenie rychlosti =

(|
e

Restart / reset chyby

Brzdny odpor

Styka¢ Poist.
Y o S ., U
Nap4janie —ujﬁo—f""'-'r."'——|l—m—':‘- LAy

=8 LT

GND internnych 24 V DC

GND internnych 24 V DC

Multifunkéna vstupna svorka —H_ Al

Riadenie frekvencie menica

Indikator frekvencie motora

{a c
P1
Asynchrénn
T1{U) )—gﬂltor y
E T2VIC
E THwWop— "/
=
>
PE
f )__L Zemnenie:230 V: 100 Q@
400V: 10Q
CON2 Mozné rozsirenia
Paméit'ova karta
RS485
Externy RS232
terminal
CONI

™2
—
'\
)
(RIC],
Multifunkéné vystupné svorky
250V ACHIA (3OVDO'1A)
—|R2A
0
D i
L | SW2 AIN 0~ 10V~ 20mA selective

[ POSITION: 0-20mA signal
V POSITION: 0~10V signal
SW1: NPN/PNP selective

Poznamka 1: Prosim obrat'te sa na popis svoriek (P1,BR) a $pecifikdciu hodnoty brzdného odporu.

Poznamka 2: Hore uvedend schéma zapojenia sa vztahuje lenna 2.2 .. 7.5 kW, 220V a 2.2 ..11kW, 440V.

EC ®SLUZBY  Staromlynska 29, 821 06 Bratislava

S. r.o.

SW3 AL O-100V/0-20mA selective or

T o g I A +
E| EF“ |i|§"l:l‘] 2-10V/4~20mA (after Ver 3
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1.4 Popis hlavnych svoriek v
Znak Popis
R/L1 (L)
2 Hlavny vstupny prikon Jednofdzovy: L/N
S/ Trojfizovy: L1/L2/L3
T/L3 (N)
P1 Svorky pre pripojenie externého brzdného odporu. Odpor dimenzujte podla
parametrov v sprievodnej dokumentacii k menicu. Pre
BR 220V:0.5~10HP, 440V:1~15HP
P1/P DC reaktor
B1/P o -
B2 Ble-G)I DC naPaJadCIVSmp ®-0:DC napajaci vstup, alebo vstup pre
B1/P-B2:Externy odpor , , -1 .
bre 230V: 15-20HP a 400V: 20HP externtl brzdnu jednotku. ( Vid’ kapitolu 6.3)
(¢ Pre 220V:25~40HP a 440V:25~75HP
(23] -
U/ T1
V/T2 Vystup menica
W/T3

Neodstraiiujte prepoj medzi P-P1, ak nemate DC reaktor

Popis hlavnych svoriek vodica:

Znak Popis

Multifunkéna sworka — kontakt spinaci kontakt
Parametre releového kontaktu
R1C Stred relé (250VAC/1A or 30VDC/1A)

R1B Rozpinacikontakt relé Multlfu’nkcna
vystupna svorka

R1A Spinaci kontakt relé

10V Nastavenie ota¢ok (VR), napéajacia svorka (pin 3)

Analdgovy vstup, alebo multifunkénd vstupna svorka S7 (H :>8V, L :<2V, mozné len PNP logika ) (vid’. 5-06

AIN .
Popis).
24V Spolo¢ny kontakt pre S1~S5 (S6, S7) pri PNP logike — zdroj 24 VDC. Plati pri prepnuti prepinaca riadiacej logiky
(vid. schéma zapojenia ) SW 1 na riadenie PNP logikou.
prepnuti prepinaca vstupnej logiky na NPN.
coM 2. Analogova GND pre AIN, AI2a FM+ (analégovy vstupny /vystupny signal) a 24Gpre S1~S6 (digitalny
Azél\(I;D vstup /vystup pre NPN logiku riadenia. Plati pri prepnuti prepinaca riadiacej logiky (vid. schéma zapojenia ) SW 1

na riadenie NPN logikou.

M- Svorka analégového multifunkéného vystupného signalu (popis v sade parametrov 8 — 00 ). Hodnota vystupné
ho signaluje 0... 10 VDC/2 mA

Multifunkéna vstupna svorka(popis v sade parametrov 5-00 ~ 5-04 popis)

S1~85 (S5 =vstup inkrementalneho snimaca, rozsah napétia: 19.2V~24.7V)
1.Multifunkénd vstupna svorka (H: >8V, L :<2V, len pre PNP riadiacu logiku), alebo analégova vstupna svorka AI2
S6 (0~10Vdc/4~20mA)(vid’. 5-05 popis)

2. Od verzie 2.9 je S6 iba multifunkéna vstupna svorka, AI2 je osadena ako samostatnd svorka analégového
vstupu pre v§eobecné pouzitie. ( vid'. schéma zapojenia pre 2.2~7.5KW v 220V a 2.2~11KW v 440V .)

Popis funkcii prepinacov SW

sw2/sw3 | yp externého Poznamky SWI1 Typexterného|  p, .y
signalu signalu
externé riadenie je k . .
l 0-10VDC | dispozicii ak 1-06-0002 . NPN riadenie
ana.og(,)lvy Vyrobné nastavenie je Vls uiinej
signa napatovy vstup ogIky
0~20mA PNP riadenie , ,
A , . Vyrobné
analogovy vstupnej .
Lo - nastavenie
l signal . logiky
EC ®SLUZBY  Staromlynska 29, 821 06 Bratislava tel: 02 — 456 431 49 — 7, fax: 02 — 452 596 06
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1.5 stavebna velkost’

Stavebna velkost’ ,, A

—]

—
&

Fill

163/6.42"
150/5.91"

147/5.79"
141/5.55"

7/028"
tz

L] e
78/3.07"
90/3.54

Stavebna velkost’ ,,B*
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o
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an el e
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o
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£ INIEATETH BPI Il
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Stavebna velkost’ ,,D*

241.9/9.52"
247.59.74"

10/0.39"

265/10.44" 4-@7/0.27
245/9.65"
—— —— = l
o — 2
° il ﬁl__n':lga ngnua':
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210/8.27"

®

4-@10/0.39"

Stavebna velkost’ ,,E«

303.3/11.94"

263.2/10.36”"

351.8/13.85"

[ — —
|__ 530.0/20.87" T
10/0.39"
553.1/21.78" s

308/12.13"

4-(10/0.39"

250/9.84"

(JJ- .ll

O

Stavebna velkost’ ,,F*
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b e
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2. Softvér

10

2.1 Zoznam programovatel’nych funkcii

Skupinové ¢islo parametra Popis
0 Prevadzkovy mod
1- Start/Stop, riadenie otadok
2- Manualny a automaticky mod restartu
3- Prevadzkové parametre
4- Natavenie parametrov LCD displeja
5- Multifunkéné vstupné svorky (MFIT)
6- Pevné frekvencie (JOG) a nastavenie rychlosti prostrednictvom terminalu menica
7- Nastavenie parametrov ananlogového vstupu
8- Nastavenie parametrov multifunkéného releového vystupu a analégového vystupu
9- Nastavenie kontroly a ochran frekvencného menica
10- U/ fprevadzkovy rezim, volba charakteristik
11- Nastavenie parametrov PID regulatora
12- Nastavenie hranic PID regulatora
13- Nastavenie parametrov komunikacie
14- Auto tuning frekven¢ného menica
15- Chybové hlasenia a stav frekvenéného menica pocas prevadzky

0 — prevadzkovy mod

Koédoveé ¢islo . . . . Pévodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
0000: Vektor (Univerzalny)
e 0001:Vektor (Premenlivy moment) %
0-00 Control Mode Riadiaci rezim 0002:U/ f (Vid'. Parametre 0 3
Skupina 10- U/ f charakteristika)
Menovité napéitie| s
0-01 Motor rated Volt motora (V AC) 3*5
Menovity prad -
0-02 Motor rated Amps motora (A) | 3*5
Menovity ~ vykon| .
0-03 Motor rated kW motora (kW) 3*5
0-04  Motorrated RPM Menovité otatky | *3x5%7
motora (ot./ min)
Menovita
0-05 Motor rated Hz frekvencia motora|----- *3%5
(Hz)
Automatické
. ladenie 0000: neplatné
LA Auto Tuning motorovych 0001:platné 0
parametrov
Napajacie napitie 230V séria: 170.0~264.0
0-07 AC Input Volt . *3
(VAC) 440V séria: 323.0~528.0
0000: Anglicky
0001: Nemecky Iba pre
0-08 Select Language Vyber jazyka 0002: Franctuzsky 0 LCD
0003: Taliansky ovladanie
0004: Spanielsky

€eC

®SLUZBY Staromlynska 29, 821 06 Bratislava

S. . O.
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1 - Start / stop a riadenie otadok

Kof(lilonv]sccileslo LCD Displej popis Rozsah/kod P(:I:;Te Poznamka
0000: Terminal
Vyber zdroja pre  |0001:Externy Start/stop
100 Run Source Start menica 0002: Sériov linka 0
0003:Zabudované PLC
St top. i 0000:Vpred/Stop-Vzad/Stop
1-01 MFIT Run Mode vpred/ivza , czm 0001:Start/Stop-vpred/Vzad 0
chodupodla 540> Riadenie Start/Stop
externej svorky
Zakaz spatného 0000: Spitny chod povoleny
102 Reverse Oper chodu P 0001: sgzmg chod 1z)akaizanyy 0
oy 0000: Tlacidlo stop povolené
103 [Keypad Stop Tlatidlo Stop 0001: Tlacidlo stog Takioant 0
Vober shdsobu 0000: Normalny Start
1-04 Starting Metod ét};rtu p 0001: Synchronizacia na otacky 0
motora
Viber sposobu 0000: Riadené spomalovanie s DC
1-05 Stopping Metod sastavenia brzdou
0001: VoIny dobeh motora
0000: Ovladanie
0001: Potenciometer na
ovladani
0002: Externy analogovy signal
1 Vstup alebo vzdialeny
, . potenciometer
1-06 Frequency source ZZES;:S;;JEI 0003: Hore / dole frekvencia 0
Riadenie pouziva MFIT
(S1-S6)
0004: Nastavenie prenosu
frekvencie
0005: Impulz (S5) nastavenie
frekvencie (ver2.3)
0000: Enter musi byt stlaceny
Opercie s po zmene frekvencie na
1-07 Keypad Up/ Down tlaéhidl((l)m hore/dole 0001: F?:li?/iirga bude menend 0
v chode priamo ak stlacite
hore/dole
EC ®SLUZBY Staromlynska 29, 821 06 Bratislava tel: 02 — 456 431 49 — 7, fax: 02 — 452 596 06
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2 - Manualny a automaticky méd restartu

Roow Solo LCD Displej popiis Rozsah/kéd Povoene
0000: Kratkodoby pokles
napdjania a opakovany
reStart neumoznit’
0001: Kratkodoby pokles
, , napajania a opakovany
2-00 PwrL Selection fi;g;gg;bgrg ;)tl;lrets reStart umoznit 0
0002: Kratkodoby pokles
napéjania a opakovany
re§tart umoznit’ pokial
CPU pracuje (podla
kapacity DC medziobvodu )
Kratkodoby pokles
201  |PwrLRidethru T napajania- 0.0-2.0 0.5
oneskorenie Startu
menica (s)
Cas oneskorenia
2-02 Delay of Restart automatického 0.0 - 800.0 0.0
reStartu (s)
203 Num of Restart Pocet pokusov s 1, 0
auto restartu
Sposob 0000: Umoznit’” hl'adanie
2-04 Auto Restart automatického otaCok motora 0
reStartu 0001: Normalny Start
0000: Umoznit’ automaticky
UmozZnenie aut. nabeh motora po obnoveni
205  |Direct Start Sel nabehu motora po napdjania . 1
obnoveninapéjania |0001:Neumoznit’ automaticky
menica nabeh motora po
obnoveninapéajania
Oneskorenie
2-06 Delay -on Timer pripojenia motora  |0.0-300.0 0.0
(s)
0000: UmoZznit reStart len ak je
Restart - meni¢ zablokovany
2-07 Reset Mode Sel L 0001: UmoZnit re§tart pri 0
nastavenia rezimu .
zablokovanom aj
odblokovanom menici
: Dobrzdenic 1 4 Neumozmit KEB
2-08 KEB Decel Time klpetlckou energiou| \ ~s . KER brzdny tas 0.0
sustavy
EC ®SLUZBY Staromlynska 29, 821 06 Bratislava tel: 02 — 456 431 49 — 7, fax: 02 — 452 596 06
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13 CARLO GAVAZZI
3 — Prevadzkové parametre
Koédové ¢islo . . . a Povodné z
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kod nast. Poznamky
- Maximalna 50.00/ %
3-00 Freq Upper Limit frekvencia (Hz) 0.01 - 650.00 60.00 4
- Minimalna
3-01 Freq Lower Limit frekvencia (Hz) 0.00 - 650.00 0.00
302 |Accel Time | (Csa;s ayehlenia #1 -4 1 36000 10 ]
. Cas spomalenia #1 *
3-03 Decel Time 1 (s) 0.1-3600.0 10 1
Krivka t S 0.2
304 [S-Curvel fvka tver 0.0 - 4.0
Acc/Dec #1(s) 1.0 %9
. 0.2
Krivka tvaru S
3-05 S-Curve 2 Acc/Dec # 2(s) 0.0-4.0 0%
. Cas zrychlenia # 2 N
3-06 Accel Time 2 (MFIT) (s) 0.1 -3600.0 10 1
. Cas spomalenia # 2 B %
3-07 Decel Time 2 (MFIT) (s) 0.1-3600.0 10 1
. Cas zrychlenia pre ) *
3-08 Jog Accel Time JOG (MFIT) (s) 0.1-255 0.5 1
. Cas spomalenia pre ) %
3-09 Jog Decel Time JOG (MFIT) (s) 0.1-255 0.5 1
310  DClnj Start Freq 8‘{]‘;;““‘3 DCbrzdy o 19 15
. Nast. vykonu DC %
3-11 DClInj Level brzdy (%) 0.0-20.0 5.0 7
312 |DClnjTime Cas brzdenia DC g s 5 0.5
brzdy (s)
. Preskocenie "
3-13 Skip Freq 1 frekvencie # 1 (Hz) 0.00 - 650.00 0.0 1
. Preskocenie x
3-14 Skip Freq 2 frekvencic #2 (Hz) 0.00 - 650.00 0.0 1
. Preskocenie "
3-15 Skip Freq 3 frekvencie # 3 (H2) 0.00 - 650.00 0.0 1
Preskocenie
3-16 Skip Bandwith frekvenéného 0.00 - 30.00 0.0 *1
pésma (xHz)
0000: Umozituje menit’ vetky par.
0001: 6.00 - 6.08 nemozno menit’
317 Parametre Lock Uzamknutie 0002: Véetky.pararvneyre 0krf:m 6.00 0
parametrov - 6.08 je mozné menit
0003: Zablokované zmeny
v§etkych parametrov
0000: Zablokované
_ Kopirovat’ 0001: Kopirovat’ z menica
eHl ROM PACK Operate jednotku 0002: Kopirovat’ do menic¢a 0
0003: Porovnat’ parametre
0000: Automat (podra teploty)
Riadenie 0001: Spustit’ pri poveli RUN
A FAN Control ventilitora 0002: Stéle v chode 0
0003: Stale vypnuty
Energeticky 0000: Z.ablokovan}'{
3-20 Energy Save Mode . ... 41 [0001:Riadeny multifunkénou 0 *6
uspormy rezim digitdlnou svorkou MFIT
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regulatora

0001: Zobrazuje PID spitnu
vézbu PID regulatora

CARLO GAVAZZ 14
3 — Prevadzkové parametre
Kodoveé cislo . . . a Povodné .
funkcie LCD Displej popis Rozs ah/kéd nast. Poznamky
Vplyv energetic
321  [Energy Save Gain plyvenere k{ 0-100 80 %6
usp. rezimu (%)*
3-22 Dcarrier Freq Modulacnd 2—-16 10
frekvencia (kHz)
Stredna hodnota
3-23 Center F of Trav (CF) krizovej 5.00 - 100.00 20.00
frekvencie (%)
Amplitada (A)
3-24 Amplit. of Trav krizovej frekvencie |0.1-20.0 10
(%)
Pokles amplitudy
3-25 Drop of Trav krizovej frekvencie 0.0-50.0 0.0
Akceleracny Cas
3-26 Acc T of Trav krizovej frekvencie |0.5— 60.0 10
(s)
Deceleracny cas
3-27 Dec T of Trav krizovej frekvencie (0.5 60.0 10
(s)
. . Prirastok strednej
3-28 Rise Deviated frekvencie (%) 0.0-20.0 10
. Ubytok strednej
3-29 Lower Deviated frekvencie (%) 0.0-20.0 10
Startovacia
3-30 Start Freq frekvencia (Hz) 0.0-10.0 0.0
Poznamka: 1. Energeticky usporny rezim je mozny len pod V/Hz rezim (0-00 = 0002).
4 — Natavenie parametrov LCD displeja
Kodové ¢islo S A a Povodné 2
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kod nast. Poznamky
. , 0000: Nezobrazuje prid motora %
4-00 Motor Curr Disp Prad motora 0001: Zobrazuje prid motora 0 1
0000: Nezobrazuje napitie
4-01 Motor Volt Disp Napaitie motora motora 0 *1
0001: Zobrazuje napitic motora
Napiitic OOOO:Nez(;)brizujznapatle DC
4-02 Bus Volt Disp jednosmerného medziobvodu 0 *1
. 0001: Zobrazuje napidtie DC
medziobvodu .
medziobvodu
. , 0000: Nezobrazuje stav PLC *
4-03 PLC Status Disp PLC Vyber stavu 0001: Zobrazuje stay PLC 0 1
4-04 Display Scaling Rychlost’ linky 0-9999 1800 *1
0000: Vystupna frekvencia
0001:Je zobrazovana rychlost’
linky v tvare (xxxx)
R b . 0002: Je zobrazovana rychlost’
405 Display Units eznp Z? razenia linky v tvare (xxx.x) 0 *1
na dspient 0003:Je zobrazovana rychlost’
linky v tvare (xx.xx)
0004:Je zobrazovana rychlost’
linky v tvare (x.xxx)
0000: Nezobrazuje PID spétnu
406  [PID Fdbk Display Spétnd vézba PID vézbu PID regulétora 0 #]

EC ®SLUZBY Staromlynska 29, 821 06 Bratislava
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5 — Multifunkéné vstupné svorky (MFIT)
Kdow <510 10D Displej popis Rozsah/kéd Povodnc
Multifunkéna

=l MFIT S1 Sel vstupna svorka S1|0000: Vpred/Stop ovladanie *' 0000
0001: Vzad/Stop ovladanie *

0002: Pevna rychlost # 1 (6-02)
0003: Pevné rychlost # 2 (6-03)
0004: Pevna rychlost # 4 (6-05)
Multifunkéna 0005: JOG 0006:

AL MFIT 52 Sel vstupné svorka S2 |Acc/ Dec Gas # 2 0007:Nidzové | 0001
zastavenie  0008: Zakladné
blokovanie 0009: Vyhladavanie
rychlosti 0010: Nudzové ulozenie

0011: Vyber riadiaceho signalu
: X4 0012: Vyber riadenia PC/ terminal

502  |MFIT S2 Sel x‘tlllgil;ls‘i‘;?ka s ~ 0013: blokovanie| 0002
zrychlovania/
spomalovania 0014:
Motorpotenciometer hore 0015:
Motorpotenciometer dole 0016:

. ‘s Hlavna /pridavna rychlost 0017:

503  |MFIT S4 Sel x?lllt;frf;ls‘igika g4/ PID regulitor zablokovany 0018: | 0003
Reset 0019:Vstup
enkodera (len S5) 0020: PID
Spatna viazbal A12 (svorka AI2)

0021: AI2 Pradové predpetiel
. - vstup (svorka AI2) 0022: A12
504  |MFIT S5 Sel Multifunknd Pradové predpitie 2 vstup 0004
vstupnd svorka S5 erminal A12) 0023: Analogovy
vstup (svorka AIN) 0024: PLC
Aplikacia 0025: Spustenie
krizovej frekvencie
0026: Prirastok strednej krizovej
505  MFIT S6 Sel Multifunkénd —  ffrekvencie 0027 o8
vstupna svorka S6(Ubytok strednej krizovej
frekvencie 0028:Spustenie
funkcie dynamického dobrzdenia
pri vypadku napdjania
Multifunkéna ](;053: Nudzové zastavenie kontakt
5-06 MFIT AIN Sel vstupna svorka 0023
AIN
Multifunkéné
5.07 MFIT S . vstupné svorky Sl
can Time 1-100 5

— S6, vzorkovaci
Cas (mSec X 4)

Poznamky: #1 Spinac¢ chod/Stop s funkciou 1-01 = 0001.
#2 Spinac vpred/vzad s funkciou 1-01 = 0001.
#3 Pre 2.2~7.5KW v 220V a 2.2~11KW v 440V len..
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5 — Multifunk¢éné vstupné svorky (MFIT)

Iﬁ‘(:)ntccizsm LCD Displej popis Rozsah/kéd P(:z:)s(:.ne Poznamky
0000:Ak je pouzity
motorpotenciometer, potom pri
zastaveni menica prestanu
reagovat jeho vstupy, hodnota
zostdva zachovand
0001:Ak je pouzity
508  |Stop Sel by MFIT i}%‘l’feﬁml’ouﬁﬁe motorpotenciometer, potom pri 0000
zastaveni menica je vynulovana
jeho hodnota
0002: Ak. je pouzity
motorpotenciometer, potom pri
zastaveni menica vtupy
motorpotenciometra zostavaju
aktivne. *7
Funkcia Hore/dole
509 Step Up/Down Fun (Hz)nastavenie 0.00 - 5.00 0.00
prirastku
Motorpotec.
510  |Pulse Inp. Mult. Prevodovy 0.001 — 9.999 1.000 V2.3
koeficient enkddera
0: Zdroj frekvencie je par. 6.0
1: Zdroj frekvencie je
potenciometer termindlu 2:
Zdroj frekvencie je
Vyber zdroje analogovy signal svoriek
5-11 Ref.Source2 doplnkovej ™2 3: 0 V2.3
frekvencie Zdroj frekvencie je
motorpotenciometer svoriek
™2 4:
Frekvencia je zaddvana cez
komunikaéné rozhranie
. . |20: Spétna vdzba PID reg.
5-12 A12 fuction Nastj3venle funkeie 21: Pgsun anal()govéhogsignélul 20 *11
Al2 : . . Y
22: Posun analégového signalu2

Poznamky: #1 Spina¢ chod/Stop s funkciou 1-01 = 0001.
#2 Spinac vpred/vzad s funkciou 1-01 = 0001.
#3 Len pre 2.2~7.5KW v 220V a 2.2~11KW v 440V

iy Ramp
E Inctease / %
z.- dill’:lrease T f 5 !
with ramg ! ! =
3 . 5
E‘ I I ‘.h
E 0 e
o] S . B
=
e | i ]
o) H H i—“ o [ ON
up OFF . OFF

DOWN ___ DOWN pp

Funkcia motorpotenciometra ak par. 5.09 =0 Funkeia motorpotenciometra ak par. 5.09 > 0
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6 -Pevné frekvencie ( JOG) a nastavenie rychlosti prostrednictvom termindlu menica

Kodové ¢islo - q q z Po6vodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
Frekvencia %
6-00 Keypad Freq terminlu (Hz) 0.00 - 650.00 5.00 1
6-01 Jog Freq JOG frekvencia (Hz) 0.00 - 650.00 2.00 *1
Nastavena rychlot ) *
6-02 Presed Speed #1 41 (Ha) 0.00 - 650.00 5.00 1
Nastavend *
6-03 Presed Speed #2 rchlost #2 (Hz) 0.00 - 650.00 10.00 1
Nastavend rychlot’ ) %
6-04 Presed Speed #3 43 (Ha) 0.00 - 650.00 20.00 1
Nastavena %
6-05 Presed Speed #4 rchlost #4 (Hz) 0.00 - 650.00 30.00 1
y Nastavend rychlot’ ) %
6-06 Presed Speed #5 45 (Hz) 0.00 - 650.00 40.00 1
6-07  |Presed Speed #6 Nastavend rchlot 0.00 - 650.00 50.00 %]
#6 (Hz)
Nastavena rychlot ) "
6-08 Presed Speed #7 47 (Hz) 0.00 - 650.00 60.00 1
7 — nastavenie parametrov analégového vstupu
Koédové ¢islo - q q 7 Povodné 7
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
700  |AIN Gain AIN zosilnenie(%) 0-1000 10 100 *1
7-01 AIN Offset AIN ofset (%) 0-100 0 *1
. s 0000:Pozitivna "
7-02 AIN Bias AIN orientacia 0001:Negativna 0 1
L 0000:Pozitivne *
7-03 AIN Slope AIN stupanie 0001:Negativne 0 1
AIN perioda
7-04 AIN Scan Time vzorkovania (AIN, 1-100 50
AI2)(mSec x2)
o
7-05  |AI2 Gain AL zosilnenie (%) 0-200 100 *1
(S6)
Poznamka: 7-00~7-04 je platna ak 5-06=0023 (AIN svorka.=Analdégovému vstupu)
8 — Nastavenie parametrov multifunkéného releového vystupu a analégového vystupu
Kodové cislo st : . Povodné a
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
0000:Vystupna frekvencia
Rezim anal6gového [0001:Nastavena frekvencie
vystupu 0002:Vystupné napitie N
800 |AOMode Sel (0- 10 VDC, 0003:DC napiitie 0 !
Svorka. FM+) 0004:Vystupny prad
0005:PID spétna vezba *7
Zosilnenie
8-01 AO Gain analégového 0-200 100 *1
vystupu (%)
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8 — Nastavenie parametrov multifunkéného releového vystupu a analégového vystupu

0000: Chod
0001: Dosiahnuta frekvencia
(£ parameter 8.05)
0002: Nastavena frekvencia
(8-04 + 8-05)
. . |0003: Prah velkosti frekvencie
802  |Relé Rl Sel Nastavenie funkeie (> 8-04) 0006
vystupného relé R1 0004: Prah velkosti frekvencie
(< 8-04)
0005: Prekrocenia kratiaceho
momentu
0006: Chyba
0007: Automaticky restart
0008: Do¢asny AC napéajacicho
napétia
0009: Rezim nudzového
zastavenia
0010: Rezim zastavenia
zotrvacnostou
. . |0011: Motorova ochrana proti
803  ReléR2Sel Nastavenie funkcie prefazeniy P 0
vystupného relé R2 .
0012: Ochrana pohonu proti
prefazeniu
0013: Strata spatnovdzobného
signalu PID regulatora
0014: PLC program
0015: Napéajanie zapnuté *7
Zelané detekované
8-04 Freq Agree otacky (Hz) 0.00 - 650.00 0.00 *1
Sirka pasma
8-05 Freq Agree with detekcie zelanych 0.00 - 30.00 2.00 *1
otacok
9 — Nastavenie kontroly a ochran frekvenéného menica
K"f‘l’l"ntccifl" LCD Displej popis Rozsah/kéd P(:z:)s‘:l.le Poznfmky
) 0000:Obmedzenie pretazenia pri
) Obr{levdze.me ) akcelerdcii povolené
9-00 Trip ACC Sel pret aZenia pri 0001:0bmedzenic pret’aienia 0000
akceleracii . .
pri akceleracii zakazané
Hodnota
. povoleného 200
9-01 Trip ACC Sel prefaZenia pri 50 - 300 150%9
akceleracii
Obmedzenic 00%011212?5:3(2)?:166 E;et aZenia pri
902 Trip Dec Sel Eret azenia pri 0001:0bmedzenie pretazenia pri 0000
rzdeni LT
brzdeni zakédzané
Hodnota
. ovoleného 200
9-03  |Trip Dec Level gret,aienia o 50 - 300 150%0
brzdeni
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9 — Nastavenie kontroly a ochran frekvenéného menica

K"fﬂ"n‘lfcci‘es“’ LCD Dis plej popis Rozsah/kéd P‘I’l:;‘:‘e Poznfmky
0000:Obmedzenie pretazenia v
. Obmedzenie chode povolené
ZaLA Trip Run Sel pretazenia v chode 0001:0bmepdzenie pretazenia v 0000
chode zakdzané
Hodnota 200
9-05 Trip Run Level povoleného 50 -300 150%9
pretazenia v chode
Cas spomafovania 00003: (1)33rzdny ¢as je v parametri
9-06 Dec Sel Trip Run pre obmedzenie R e . 0000
preCaZenia v chode 0001: Brzdny ¢as je v parametri
9-07
Doba spomalenia v
9-07 Dec Time Trip Run ochrannom méde 0.1-3600.0 3.0
(s)
Elekironické 000(1).51(1);;1;% el. motorova
9-08 Motor OL1 Sel motqrova} ovchr.ana 0001-Zakdzané cl. motorova 0
proti pretazeniu
ochrana
0000: Elektronicka ochrana
motora nepripraveného
, pre pracu s meni¢om
909 Motortype Vybertypu motora |y, Elettronické ochrana 0
motora pripraveného pre
pracu s meniCom
Elektronickd 0000:Konstantny moment (OL
o Motor OLI ochrana motora =103 %) (150 % podas 1 min.) 0
-10 otor Curve 5 ;,g[éfret azeni, 0001:Premenlivy moment (OL =
V) 0 o 1
charakteristiky 113 %) (123 % pocas 1 min.)
0000: Motor je zastaveny a
Cinnost menita pri meni¢ vyhlasi chybu OLI
9-11 Motor OLI Operat d .. » . |0001:Motor pokracuje v chode, 0
etekcii pret'aZzenia N . ,
meni¢ obmedzi max. prud a
vyhlasichybu OL1
0000: Zablokovanie funkcie
Detekcia 0001: Povolit’ funkciu len ak je
prekrocenia dosiahnuta zelana
12 Torq Det Sel krutiaceho frekvencia 0
momentu 0002: Povolit’ funkeiu, ak je
meni¢ v chode (RUN)
0000: Meni¢ pokracuje v
Cinnost po zisteni ¢innosti, je vystavené
prekroCenia chybové hlasenie
) Torg Det Operat momentu, kontrola [0001: Menié¢ zastavi motor a 0
je povolena vyhlasichybu
prekro¢enia momentu
9-14  [Torq Det Level Hranica kritiaccho 30 - 200 160
momentu (%)
Oneskorenie
hlasenia chyby
9-15 Torq det Delay prekrocenia 0.0-25.0 0.1
kratiaceho
momentu (s)
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10 — U/ f prevadzkovy rezim, vol’ba charakteristik

Kédové ¢islo o q q a Pévodné z
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kod nast. Poznamky
100 V/F Selection Volba U £ 0-18 0/9 *4xG
charakteristiky
Momentovy
10-1  [Torque Boost pridavok pri Uy 5 0.0 *1%6
rezime riadenia
menica (%)
Motorovy prad na
10-2 MotornoLoad Amp prazdno |- *5%6
(Ampér AC)
103 Motorrated slip Kompenzicia skizu | 1090 0.0 16
motora (%)
104  [Maxfrequency ?fei’i?jgj (Hy 0:20-65000 56%%%/ *4%6
Napitie pri
10-5 Max. Voltage maximalnej 0.0-100.0 100.0 *6
frekvencii (%)
106  Mid. frequency (S}tlrze)dna frelevencia |, 1 650,00 2350'%%/ *4%6
107 Mid Voltage gjﬁj;fcﬁ’irz;t)md“el 0.0 - 100.0 50.0 *6
0
108  |Min frequency ?felli‘;’:z‘lc“l: (Hy 010-65000 0.50/0.60|  *6
Napitie pri
10-9 Min Voltage minimalnej 0.0 - 100.0 36526 *6
frekvencii (%)
(V)
10-5
(Vmax)
10-7
(Vmid)
10-9
(Vmin)

10-8 10-6 10-4 650

Obrazok popisuje parametre pri vytvarani vlastnej U/ f charakteristiky riadenia menic¢a. Ttto charakteristiku je mozné pouzit’,
ak ma parameter 10-0 hodnotu 18.
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11 — Nastavenie parametrov PID regulatora
Kodové ¢islo . . . 2 Pévodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
0000: PIR reg. blokovany
0001: Kontrola odchylky
(zelana - skuto¢na hod.)
0002: PID reg. riadeny spétnou
vizbou
0003: Kontrola odchylky
(zeland - skuto¢nd hod.) s
inverznym vystupom
0004: PID regulator riadeny
spéitnou vizbou s
, . inverznym vystupom
11-0 PID Mode Sel Vyber rezimu 0005 Nosna frekvencia + 0
kontrola odchylky
0006: Nosna frekvencia + PID
reg. riadeny spitnou
vizbou
0007: Nosna frekvencia +
kontrola odchylky, inv.
vystup
0008: Nosna frekvencia + PID
reg. riadeny spitnou
véizbou, inv. vyst.
11-1  [Feedback Gain Zosilnenie spitnej 0.00 - 10.00 1.00 *]
vizby
11-2 PID Gain Zosilnenie PID 0.0-10.0 1.0 *1
113 PIDITime g‘)tegracny ¢as PID 0.0 - 100.0 10.0 *]
114 |PIDD Time ge)zrlvacny cas PID 0.00 - 10.00 0.00 *]
0000:Pozitivny "
11-5 PID Offset PID ofset 0001:Negativny 0000 1
Nastavenie PID
11-6 PID Offset Adj ofsetu odchylky 0-109 0 *1
(%)
11-7 Autput Filter T Vystupny filter (s) 0.0-2.5 0.0 *1
11-0=5,67,8
Schéma PID regulatora: PID Output = PID + Frequency Command
1-06 11-0=1.256 ,\(
Frequency Command| Fprward SaE
(PID Command ) O chrcléristie p PID Ouipui=PID)
I
L 11-2
4 | —6 Proportion Gain
11-l= I y = + ¥
3478 & e P = () — )
Reverse g i+ +/. =2
characteristic 11-3 12-3 T 11-7
Iniegrator Time Integrator : PID Delay
Limit Offse
gl > heissy 16
—_— 114 & Deviation D Deviation
. B 11-0=1,3,5.7 Differential Time g
."?--t'ﬁ |l5:[||_21E] Deviation D 11022468
PID Feedback [ 5 s
11 ™~
Feedback Feedback
Signal Gain
5 + 11-0=2.4.6.8 PID Sleep PID
[[)]gm_n Feedback D) Limit[ > |Mode . Output
PID Limit 127128
Up=3-00  Slkeep Mode
Down=3-01
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12 — nastavenie hranic PID regulatora
Koédové ¢islo : . . 7 Povodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kod nast. Poznamky
0000:Zablokovany
Rezim detekcie 0001:Umoznit’ chod, pokraduje v
12-0 Fb Los Det Sel straty spitnej chode s posl. parametrami 0000
vizby 0002: Zablokovat’ meni¢ po
strate spitnej vizby
12-1  [Fb Los Det Level Velokost straty 0-100 0
spétnej vazby (%)
Oneskorenie
12-2 Fb Los Det Time detekcie straty 0.0-25.5 1.0
spitnej viazby
3 . Limit  integracnej ) *
12-3 PID I Limit konstanty (%) 0-109 100 1
gltlelozséllriz' Aozky 0000: Zablokované
124 [ Time value Sel PID e e 10001: Po 1 sekunde 0000
L B P 0030: Po 30 sekundach
signélu
Pristupnda  krajna
12-5 I Error Margin hodnota chyby (1 0-100 0
jednotka = 1/8192)
0000: AIN=0~10V alebo 0~20mA
AT2=0~10V alebo 0~20mA
Nastavenie 0001: AIN=0~10V alebo 0~20mA
parametrov AT2=2~10V alebo 4~20mA *
245 AIN A2 Source zdrojového signalu|0002: AIN=2~10V alebo 4~20mA 0000 7
AIN a EIN2 AT2=0~10V alebo 0~20mA
0003: AIN=2~10V alebo 4~20mA
AT2=2~10V alebo 4~20mA
Nastavenie
12-7 Sleep Level parametra pre sleep 0.00-650.00 0.0
mod PID
Oneskorenie
12-8 Sleep Delay Time funkcie spanku pre 0.0-25.5 0.0
sleep mode
13 — Parametre sériovej komunikacie
Kodové cislo . . . . Povodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kod nast. Poznamky
13-0 Serial Comm Adr Adresa menica 1-254 1 *2*3
N . 0000:4800
astavenie 0001:9600
13-1 Serial Baud rate prenosovej 0002: 19200 0003 *Q*3
rychlosti 0003:38400
) . ; . 0000:1 Stop Bity 0%
13-2 Comm Stop Bit Pocet stop bitov 0001:2 Stop Bity 0000 2%3
0000:Bez Parity
133 Comm Parity Sel Nastavenie parity [0001:S parnou paritou 0000 *2*3
0002:S neparnou paritou
, . .. [0000:8-Bitov data -
134 Comm Data Format Vyber formatu dat 0001-7-Bitov data 0000 2%3
0000: Spomalovanie do STOPu
Spravanic pri (3-03: Cas spomal'ovania 1)
j 0001: VoI'ny dobeh do STOPu
135 Comm Err Ope Sel vypadku 0002: Sponz;l’ovanie do STOP 0000 *11
komunikacie ' L .
(3-07: Cas spomalenia 2)
0003: Pokracovat' v operacii
136 (Comm Err Det Tim Casovy  dohlad 00.0~255s 00.00 *11
nad komunikiciou
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14- Parametre autotuningu frekvenéného menica
Kodové ¢islo Lo . . Povodné .
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
. Odpor statora N
14-0 Stator Resistor (OGhmy [ 5
14-1 Rotor Rresistor Odpor rotora (Ohm)|----—- *5
. Ekvivalentna %
14-2 Equi Inductance indukénost (mH) | 5
Magnetiza¢ny prad "
14-3 Magnet Current AACQ) T 5
144 Ferrite Loss Stratova vodivost’ | x5
feritu (gm)
15 — Chybové hlasenia a stav menica pocas prevadzky
Kodové ¢islo s . q Povodné ;
funkcie LCD Displej popis Rozsah/kéd nast. Poznamky
15-0 Drive Model Vykon menica *3
15-1 Software Version Veria softvéru - o *3
Historia porach
15-2 Faolt Log (posledné tri ——- *3
poruchy)
Doba vyuzivania "
15-3 Elapsed Hours (Hodiny) 0-9999 - 3
Doba vyuzivania
* _ —— *
154 Elapsed Hr* 10000 (hodiny X 10000) 0-27 3
) . Vyber rezimu ¢asu |0000: Pod napétim %
15-5 Elapsed Time Sel pousivania 0001: Vchode 0000 3
Z:f;;;‘t‘;zv odpia |1110: Pre 50 Hz motor
15-6 Reset Parameter parame Iov.p 1111: Pre 60 Hz motor 0000 *4
fabrického
) 1112: Reset PLC progranmu
nastavenia

Poznamky: *1
*2
*3
*4
*5
*6
*7
*8
*9

Mobze byt zmeneny pocas operacie.

Nemoze byt zmeneny pocas prenosu dat.

Pocas prace nemernite vyrobné nastavenia.
Parametre sa nastavia podl'a vyrobného nastavenia
Parametre budi zmenené vymennym modelom (vid’. popis dodatku 1).
Umoznené len vo U/ f rezime.

Len pre verzie 2.3 a vyssie.

Len pre verzie 2.4 a vysSie.

Pre 15 HP z 220V radu a 20 HP z 440V radu a vyssie.
*10 Len pre verziu 2.6A a vysSie.

*11 Len pre verziu 2.9 a vysSie.
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2.2 — Programovanie frekven¢ného meni¢a a nastavovanie parametrov

Zapnutie
napajania

* LED svieti
LED blika

Napajacie napétie (*1)

. Otacky / rychlost’

I : : 1 I
I ! Psrt%r%)(isova rychlost’ E Othckn / oehlost E
| E HZRPM E g ’E H7Z/RPM prtélrfogovgylgycﬁlsct)st’ (nastavenie) E l
1 (]
g : s 5 |
1 1 ES
. : ; (BBl |
. , N I  essmsms s ss s s s sms s s msIs s s s SmssmsEsEEEEE
i@ | o | [ |
—p ! i :‘ l  |potvrdit’
T e — *2)
DSP
S 7 e ey o Sy e S o S
| : : Citat’ / . TR T T : I
! . Vyber paramerov ' potvrdit’ [ '
| : skupiny 0-00 ' ' 1 [] | Nastavenie parametrov |, I
+ FUN , ]
I ¢ D : DSP | beui e ;|
| : '
| @ S | |
. FUN ' I
| b e :
| ‘ Koniec i I
DSP DSP
P e e e e o E— e— P e e o o o = —
| 1 |
" VY PRSP . Sl | DC napitie . !
' ystupne napatie VOLT | ﬁ VOLT I ,
I o o o —— o . o — e m— m— m— — — E— — —
I ptuigiyinlpielyd N =
' Zapojit PLC | PSP ——— 9 I
| | I ‘ | Vystupny zdroj AMP | |
| ) - - - - - . E— - —— e - oee—— . . . —
be slrendin s o esimm o s R M SR § Feis e i

*1: Po pripojeni sa frekvencny meni¢ nastavi na napajaciu sustavu zadana v parametri 0-7
*2:4-04, 4-05 urci zobrazovanie otacok, rychlosti alebo prenosovej rychlosti.
*3: Nieje nevyhnutné stlacit’ Startovaci klaves ak meni¢ zastavil kvoli uprave. Vid'. priklad 1, 2.

*4: Pokial' je zobrazovanie parametrov povolené, budi postupne zobrazené parametre vystupny
prud, vystupné napétie, napitiec DC madziobvodu a status zabudovaného PLC. (Parametre 4-0 az 4-3
povol'uju, alebo zakazuju zobrazenie )
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2.3 Vyber riadiaceho rezimu

RVCF Séria meni¢ov ma tri reZimy riadenia:

1. Hlavny vektorovy riadiaci rezim

2. VT Vektorovy riadiaci rezim (Specialne pre ventilator, ¢erpadlo)
3. V/F riadiaci rezim

Pouzivatel si mdze vybrat Tubovolny z tychto rezimov pomocou klavesnice podla konkrétnych potrieb na chod

zariadenia.Vyrobnom nastaveni je zvoleny hlavny riadiaci vektorovy rezim. Pred spustenim menica nastavte riadiaci rezim a
parametre motora v stlade s nasledovnou schémou. (Vektorovy riadiaci rezim pouzivajte len pre menice s rovnakym vykonom

ako je vykon motora, pripadne o stupeii vy$§im / niz§im.).
“Nastavenie sposobu .
prace riadiaceho rezimuy

Vektorové riadenie

Riadiaci
rezim

V/ F riadenie
Vyber riadiaceho rezimu 0-00=2 Vyber riadiaceho rezimu
I 0-00=0
0-00=1
Zadajte nasledovné parametre:
V/F spdsob 10-0 . i
Zvy3enie momentu 10-1 Zadajte nasledovné parametre:
I\K/Iotorovy’p?ud naprzdno 10-2 (<=0-02) Menovité napétie motora  0-01
ompenzicia sklzu 10-3 s
, . . Menovity prid motora 0-02
Max. vystupna frekvencia 10-4 L
f . o Motorovy vykon 0-03
Max. vystupné napitie 10-5 S ,
;o . . Menovita rychlost motora 0-04
Strednd vystupna frekvencia 10-6 o s
Lo . o Menovité otacky motora  0-05
Stredné vystupné napétie 10-7 Naniti 0-07
Min. vystupna frekvencia 10-8 apatic )
Min. vystupné napéitie 10-9
MOtor?(\;}Lrl)r\lji((if. index) 0-02 automatické ladenie (0-06=1)

Poznamka:

1. Pouzitie V/F riadiaceho rezimu

(1) Pouzitie jedného menica na riadenie niekol’kych motorov sti€asne
(2) Motorovy firemny Stitok nie je znamy, alebo motorové technické podmienky su prili§ neobvyklé, ¢o spdsobuje zlyhanie
automatického ladenia
(3) Vykon menica a motora sa lisi viac ako 1 stupen
2. Jeden menic riadi niekol'’ko motorov ( k dispozicii len v U/ f rezime ) nastavte motorové parametre zhodné s
nasledujucimi pravidlami:
(1). Pokial’ ide o prud, s¢itajte menovity prad vsetkych motorov
(2). Ak ide o d’alsie vstupy, upravte U/ f parametre (10-4~10-9)
3. Ked je firemny Stitok motora neznamy, ponechajte nastavenie frekvenéného menica podla vo vyrobnom
nastaveni.
4. Ak je nastaveny parameter 0-0 na hodnotu 2, vyhlasi frekvenény menic po spusteni funkcie AUTOTUNING chybu Err2. Tato
operacia je nepripustna
5. Vo vektorovom riadiacom rezime, max. a min. hodnota z parametrov 0-01~0-05 bude limitovana hodnotou o stupeii vysSou,
alebo niz$ou ako je Standardné nastavenie parametrov meni¢a Carlo Gavazzi pre nominalny vykon motora.
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3. HPadanie zavad a adrzba

3.1 Chyby displeja a ich naprava

3.1.1 Chyby ktoré nemodzu byt’ napravené rucne

Displej Chyba Pric¢ina Néprava R
CPF Zapojte paralelny k cievke relatka
Chyba programu Externé rusenie (stykaca) sposobujuceho rusenie
odrusovaci RC ¢len
EPR  |[EEPROM problém Chybna EEPROM Vymente EEPROM
Geni 4ti Najdit hu elektrického obvod . .
ov Pre}q ocenie nap atia A erporu"c. b ee r1c e. 0 obvoct Poslite meni¢ do opravy @
pocas statia Vysoké napétie v napajania
1.Nizke napétie 1. Skontrolujte ¢i je dostato¢né napétie
Nizke napitie pocas i
LV (o &ny 5 .
statia 2. Nefunkény odpor alebo vyhorena poistka. 2. Vymeite odpor alebo poistku @
Najdite poruchu elektrického obvodu
. . 1. Porucha zist'ovania teploty menica 1.0pravte alebo vymeiite meni¢
M hriat . , " . Lo
OH za:tnal\cf ijle prenriaty a 2. Vysoka teplota okolia alebo zI¢ 2. Zlepsite vetranie, alebo premiestnite | @
vetranie meni¢
Pridovy snimac zstil Ly L s o
CTER chybu Chyba snimaca, alebo elektrického obvodu |Poslite meni¢ na opravu

Poznamka: @ poruchovy kontakt je nefunkény

3.1.2 Chyby ktoré mézu byt’ napravené rucne a automaticky

Displej Chyba Pricina Naprava R
1. Skrat vo vinuti motora 1. Skontrolujte motor
OCS PrekroGenie pradu pri 2. Skrat vinutia voci zem 2. Skontrolujte vodice
Starte 3. Porucha vykonového modulu . ,
o 3. Vymeiite vykonovy modul
menica
OCD Prekrocenlle pradu pri Nastavena kratka doba spomalenia Nastavte dlh$icas spomalenia
spomaleni
1. Cas zrychlenia je prili§ kritky 1. Nastavte dlhsi cas zrychlenia
2. Vykon motora je vac§iako vykon menica | 2. Nahradte meni€ s rovnakym, alebo
vacsim vykonom, ako je vykon motora
Prekro¢enie pradu pri i ym vinuti .
OCA erjfch?grfime prudu pr1 |3, Skrat medzi motorovym vinutima kostrou 3. Skontrolujte motor
4. Skrat H}edn motorovymi vodicmi a 4. Skontrolujte vodice
uzemnenim
5.1GBT modul je poskodeny 5. Vymeiite IGBT modul
Prekro&enie priidu pocas |1. Prechodnd zmena zat'aze Zvyste vykon menica
OCC . ,
chodu 2. Prechodna zmena vykonu
1. Nastavenie ¢asu spomalenia je prili§ 1. Nastavte dlhsicas spomalenia
kratke, alebo neimerma zotrva¢nost’
ovVC Prepitie pocas 2. Rozdielne el. napétie 2. Pridajte brzdovy odpor, alebo
spomalovania brzdovu jednotku
3. Zvyste vykon menica
4 Nezname preru§enie VonkajSie ruSenie zariadenia Poslite do opravy, ak sa poruch
Frr Ccou vyskytuje Castejsie

€eC

S. . O.

®SLUZBY Staromlynska 29, 821 06 Bratislava

tel: 02 — 456 431 49 — 7, fax: 02 — 452 596 06
http: //www.ecssluzby.sk
e-mail: ecs@ecssluzby.sk




CARLO GAVAZZI

\4

27

3.1.2 Chyby ktoré mézu byt napravené ru¢ne a automaticky

Displej Chyba Pri¢ina Naprava R
1. Zat'azenie motora je prili§ velke, alebo 1. Zvyste zrychlenie/
vykon menica primaly Cas spomalenia (3-02/3-03)
2. Chyba parametrov motora vo vekt. rezime |2. Upravte parametre motora
OVSP Prevl<ro<vi§nie r}'/f:hlosti o .
pocas cinnosti 3.Modifikujte parametre nastavenia
3. Zosilnenie vo vektorovom mode je motora vo vektorovom rezime (14-0/
prilis velké 14-1)
4. Obvod merania pradu vykazuje chybu 4. Zaslite meni€ na opravu vyrobcovi
3.1.3 Chyby ktoré mézu byt napravené rucne, ale nie automaticky
Displej Chyba Pricina Naprava R
oc [Prekrocenie priddu pocas 1. Porucha el. obvodu Illéls)l;?;t;ziugbrl?seme v motorovoma
zstavovania 2. Z1¢é pripojenie CT kabla 2. Zaslite meni¢ na opravu vyrobcovi
1. Prilis velka zataz 1. Zvyste vykon motora
OoL1 Pret'aZenie motora 2. nespravne nastavenie parametrov 0-02, 9-|2. nastavte spravne parametre 0-02, 9-
08..11 08..11
OL2  |Pretazenie menica Nadmerné zat'azenie Zvyste vykon menica
1. Prili§ velka zataz 1. Zwste wkon menica
OL3  |Prekroenie momentu |2. Nevhodné nastavenie parematrov 9-14 |2. Nastawvte sprawne parametre 9-
a9-15 14, 9-15
, . e 1. Zlep§ite napajanie, alebo nastavte
] . Nizke napéjacie napitie véié§i§ hodnol‘zujparametra 2-01
LVC Nizke napitie pocas 2. Odlisné napajacie napétie 2. Nastavte dIh§irozbehovy Cas
chodu 3. Porucha el. obvodu 3. Pridajte tlmivku na napajanie
4. Zaslite meni¢ na opravu vyrobcovi
1. Velké zatasenie 1. Slfovrltrf)lujte Cinie su problémy s
. " pretazenim
OHC szokaAteplota pocas 2. Teplota okolia je prili§ vysoka, alebo zIé e .
cinnosti vetranie 2. Zvyste vykon menica
3. ZepSite podmienky vetrania

3.1.4 Zvlastne podmienky

Displej Chyba Popis
STPO Nulova r}’/chlost pr Zvolena frekvencia je <0.1Hz Zvyste frekvenciu
zastaveni
1. Ak je meni€ nastaveny na externy riadiaci rezim (1-00=1), a priamy Start je vypnuty (2-
S 04=0001) , meni¢ nemdze byt nastartovany a bude zobrazovat’ STPI, ak je spinac¢ chodu
Zlyhanie pri priamom , A .
STP1 Starte zopnuty a napajanie pripojené ( pozri par. 2-04).
2.Priamy Start je mozny, ak 2-04=0001
1. Ak je meni€ nastaveny na externy riadiaci rezim (1-00=0001), meni¢ zastavipodla
nastavenia 1-05, ak je tlac¢idlo STOP zapnuté. Zobrazi sa STP2 a potom zastavi. Vypnite
STP2 Nudzové vypnutiena  [tlaCidlo STOP a potommeni¢ znova spustite.
ovladacompaneli 2. Ked’ je meni¢ v komunika¢nom rezime a tlac¢idlo STOP je aktivované, meni€ zastavi, a
potom zobrazi STP2. Meni€ sa reStartuje.
3. Tlacidlo STOP neméze fungovat’ ako nidzovy vypinac pokial' 1-03=0001.
ES Externé nidzoveé 1. Meni¢ bude spomalovat’ do zastavenia a potomzobraz E.S. , ak je nudzové zastavenie
vypnutie cez multifunkénu vstupnu svorku ( pozri popis 5-00 - 5-06).
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Displej Chyba Popis
Externé zakladné Meni¢ okamvite zastavia potom zobrazi b.b. , ak je zakladné blokovanie cez multifunkénu
b.b. . . SR
blokovanie vstupnu svorku ( pozri popis 5-00 — 5-06).
ATER Chyba pri funkcii 1. Zle zadané motorové parametre, ¢o ma za nasledok zlyhanie AUTOTUNINGu
AUTOTUNING 2. Ntidzové zastavenie menita pocas vykonavania funkcie AUTOTUNING
PDER |PID Strata spétnej vazby |Strata spétnej vizby PID regulatora
3.1.5 Chyby riadenia
Displej Chyba Pridina Naprava
Je blok . . |1. Snaha o zmenu frekvencie, priCom 1. Nastavte 3-17=0000
LOC frekvo ovana mverma o, ameter 3-17>0000 :
ervencia 2. Snaha o reverz, pricom parameter 1-02=1 |2. Nastavte 1-02=0000
1. Snaha stlacit’” A alebo ¥ ked’ 1. Klavesy A alebo ¥ mdzu byt
1-06>0, alebo meni¢ generuje na Upravu otaok pouzté len ak
fr1  Chyba zadavania frekvenciu 1-06=0.
parametrov 2. Snaha menit’ parametre, ktoré 2. Meiite parametre len v rezime
nemodzu byt menené pocas chodu STOP
(pozri zoznam parametrov).
1. 3-01 je v rdmci rozsahu 3-13 + 3-16, alebo
3-14 + 3-16, alebo 3-15+ 3-16 Upravte 3-13~3-15 alebo 3-16
Frra | Chybazadivania 2. 3-00<3-01 3-00>3-01Nastavenie 1-00=0, 1-06=0
parametrov parametrov pOéaS AUTOTUNINGu
3. Chyba nastavenia pri AUTOTUNINGU
(e.g. 1-00#0,1-06#0)
1. Zadavajte riadiace in§trukcie ked’ nie je  |1. Nastawijte parametre po€as
Parametre nemeiite prenos dat. zablokovanej komunikéacie
L pocas prenosu dat 2. Zmenené parametre 13-1~13-4 pocas 2. Zadavajte riadiace inStrukcie pred
prenosu prenosom dat.
1. Porusené vodice 1. Skontrolujte hardvér a vodice.
) 2. Nespravne nastavenie prenosovych 2. Skontrolujte nastavenie parametrov
Err6  Chyba prenosu dat parametrov 13-1~13-4
3. Chyba kontrolného stctu
4. Nespravna kontrola prenosu dat
. . 1. Snaha o upravu 15-0 Restartujte menic, pokial’ sa bude
Koflikt nastavenia ) ; . AR .
Err7 parametrov 2. Nespravna funkcia obvodov chyba objavovat d’alej, zaslite menic¢
kontrolujucich napétie a prad do opravy vyrobcovi
Chyba vyrobného - o, . . Prosimnechajte povodné nastavenie
Err8 nastavenia Ak PLC bez, zadajte vyrobné nastavenie pred PLC STOP
11(. N,astavte.3.—18:1/2 bez pripojenia 1. Zmefite parameter 3-18
. opirovacej jednotky
Chyba zadavania
Eprl iara’metrov: Zlyhame 2. Chyba kopirovacej jednotky 2.Vymerite kopirovaciu jednotku
opirovacej jednotky o . .
3. Menovity vykon sa nezhoduje medz 3. Menovity vikon musi byt rovnaky
meni¢oma kopirovacou jednotkou )
Parametre Porovnajte parametre 1. Znova prepiSte
Epr2 .,
nezodpovedaju
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3.1.6 Logické h’'adanie zavady

CARLO GAVAZZI

\ 4

Stav

Kontrolny bod

Néprava

Motor nebezi

Je napajanie zapojené na L1, L2, a L3(N) svorky (je
indikator nap4ajania rozs vieteny)?

Je zapojené napéjanie? Znova vypnite a zapnite napajanie.

Uistite sa, Ze vstupné siet' ové napajanie je korektné.
Preverte vSetky privodové svorky

Je napétie na vystupoch T1, T2,a T3 ?

Znova vypnite a zapnite napajanie.

Nie je motor mechanicky pretazeny?

Zredukujte zat'azenie a zlepS$ite vykon

Nie je probléms meni¢om?

JE vydany povel na chod vpred/ vzad?

Najdite chybu ovladacieho vodica a ak je treba opravte ju.

Je tamanalogovy vstupny signal?

Je analogova frekvencia vstupného signalu vodica
korektna? Je frekvencia vstupného napétia korektna?

Je nastavenie rezimu chodu spravne?

Nastavte operaciu cez digitalny panel.

Motor sa toci
zlym smerom

Su vodice pre T1, T2, a T3 spravne?

Vodi¢e musia zodpovedat' U, V, a W svorkim motora.

Su vodice pre chod vpred a vzad spravne zapojené?

Skontrolujte vodice.

Motor sa toci

Su vodice pre T1, T2, a T3 spravne?

Skontrolujte vodice.

zlym smerom,
nemozno . . A . N T
Rorisovat Je nastavenie frekvencie chodu spravne? Skontrolujte operacny rezima nastavte na ovladaci.
rychlost’
motora e . . PO
Nie je zat'az velmi vel’ka? Znizte zat'az.
Je nastavenie ukonu spravne? Nastavte parametre.
Motor ide
prilis rychlo Nie ie zdtaz orilic velkd? ,
aleho prili ie je zataz prili§ velka? Overte prevodovy pomer.
pomaly
Su technické podmienky motora spravne? Overte najvyssie vystupné otacky.
e 9
Rychlos.t Je spravny prevodovy pomer? Znizte zat'azenie.
motora je
nespravna
alebo Je nastavenie najvyssej vystupnej frekvencie S . e .
nepravidelns spravne? Minimalizujte zmenu zataze. Zvyste vykon menica a motora.
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